
記号 記入者 箇所内 容 日 付

加茂精工株式会社
Ａ
３

図名

図番

日付

製図検査認可尺度

単位

ＧＲ１６９５１１８

カタログに記載されている仕様については、改良の為変更させて頂くことがあります。

貴社図面番号

川島

2019.11.20ｍｍ TCGｶﾑﾘﾝｸﾞﾕﾆｯﾄ 外形図
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記号 記入者 箇所内 容 日 付

加茂精工株式会社
Ａ
３

図名

図番

日付

製図検査認可尺度

単位

ＧＲ１６９５１２０

カタログに記載されている仕様については、改良の為変更させて頂くことがあります。

貴社図面番号

川島

2019.11.28ｍｍ TCGｶﾑﾘﾝｸﾞﾕﾆｯﾄ 外形図
1：10
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記号 記入者 箇所内 容 日 付

加茂精工株式会社
Ａ
３

図名

図番

日付

製図検査認可尺度

単位

ＧＲ１６９５１２２

カタログに記載されている仕様については、改良の為変更させて頂くことがあります。

貴社図面番号

川島

2019.11.28ｍｍ TCGｶﾑﾘﾝｸﾞﾕﾆｯﾄ 外形図
1：10

入･出力回転方向 同方向 逆方向
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